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脳
の
よ
う
な
災
中
し
た
情
搬
処

理
器
官
を
持
た
な
い
に
も
か
か

わ
ら
ず
、
複
雑
に
変
化
す
る
蝋

蝋
に
も
適
切
に
対
応
で
き
、
統

堆
の
と
れ
た
行
動
を
す
る
。
研

究
グ
ル
ー
プ
は
粘
繭
の
行
動
様

式
を
ロ
ボ
ヅ
ト
群
の
行
動
制
御

に
応
川
す
る
こ
と
を
老
え
、
粘

鮒
の
動
き
を
解
析
し
た
。

そ
の
紡
果
、
巨
大
な
粘
的
細

胞
内
に
は
化
学
物
質
が
介
在
す

る
リ
ズ
ム
が
生
じ
、
波
の
よ
う

に
伝
わ
っ
て
い
る
こ
と
が
分
か

っ
た
。
広
が
り
の
あ
る
細
胞
の

各
部
は
隣
の
部
分
の
リ
ズ
ム
に

同
洲
す
る
だ
け
だ
が
、
災
剛
の

レ
ベ
ル
で
は
各
部
分
と
全
体
が

つ
じ
つ
ま
の
合
っ
た
関
係
を
つ

く
り
上
げ
、
各
部
分
が
役
削
を

細
細
し
て
協
澗
し
て
行
動
し
て

い
た
。こ
の
仕
組
み
を
ロ
ボ
ヅ
ト
群

の
制
御
に
応
用
。
二
足
歩
行
す

る
九
つ
の
ロ
ボ
ヅ
ト
が
そ
れ
ぞ

れ
隣
の
ロ
ボ
ヅ
ト
の
歩
行
リ
ズ

ム
に
同
澗
し
な
が
ら
歩
く
よ
う

に
し
た
。
コ
ン
ピ
ュ
ー
タ
ー
で

模
擬
実
験
し
た
と
こ
ろ
、
互
い

に
役
削
を
分
担
し
あ
い
、
荷
物

運
び
や
グ
ル
ー
プ
歩
行
な
ど
を

巧
み
に
こ
な
し
た
。

東
京
工
業
大
学
の
三
宅
美
博

助
教
授
ら
は
杯
れ
を
作
っ
て
行

動
す
る
ア
メ
ー
バ
状
の
生
物

「
粘
哨
」
の
伽
き
を
ま
ね
、
ロ

ボ
ヅ
ト
僻
を
制
御
す
る
新
た
な

手
法
を
開
発
し
た
、
い
く
つ
も

の
ロ
ボ
ヅ
ト
を
榊
れ
に
見
立
て

て
そ
れ
ぞ
れ
が
協
洲
す
る
よ
う

制
御
す
る
。
コ
ン
ピ
ュ
ー
タ
ー

に
よ
る
シ
ミ
ュ
レ
ー
シ
ョ
ン

（
膜
擬
実
験
）
の
鮎
果
、
予
測

で
き
な
い
状
況
変
化
に
も
柔
軟

に
対
応
で
き
る
こ
と
を
確
認
し

た
。
粘
繭
は
た
く
さ
ん
の
ア
メ
ー

バ
細
胞
が
融
合
し
た
集
合
体
。

日本経済新聞

粘菌の動きまね

ロボット群制御


